projekt z dnia 14.11.2005 r.

ROZPORZADZENIE
MINISTRA GOSPODARKI V

w sprawie wymagan, ktorym powinny odpowiada¢ przyrzady do pomiaru predkosci pojazdow
w ruchu drogowym oraz szczegélowego zakresu badan i sprawdzen wykonywanych podczas
prawnej kontroli metrologicznej tych przyrzadow

Na podstawie art. 9a ustawy z dnia 11 maja 2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. z 2004 r. Nr 243,
poz. 2441 z pozn. zm.”) zarzadza sie, co nastepuje:

Rozdzial 1
Przepisy ogélne

§ 1. Rozporzadzenie okresla:
1) wymagania w zakresie konstrukcji, wykonania, materiatow, charakterystyk metrologicznych oraz
warunkow wlasciwego stosowania przyrzadow do pomiaru predkosci pojazdow w ruchu drogowym,
zwanych dalej ,,przyrzadami" dla:

a) przyrzadow radarowych do pomiaru predkosci pojazdéw, zwanych dalej ,,przyrzadami rada-

rowymi”,

b) przyrzadéow laserowych do pomiaru predkosci pojazdéw zwanych dalej ,przyrzadami
laserowymi”,

c) predkosciomierzy kontrolnych do pomiaru predkosci pojazdow zwanych dalej
,»predkosciomierzami”;

2) szczegblowy zakres badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej
przyrzadow;
3) sposoby i metody przeprowadzania badan i sprawdzen, o ktérych mowa w pkt 2.

§ 2. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:

1) przyrzad radarowy - przyrzad emitujacy wiazke fal elektromagnetycznych o kierunku zblizonym do
réwnolegtego lub skosnym do kierunku ruchu pojazdu, ktéry pomiaru predkosci poruszajacego si¢ po-
jazdu dokonuje w oparciu o wykorzystanie zmian czgstotliwosci fal elektromagnetycznych odbijanych
od ruchomych obiektow (efekt Dopplera);

2) przyrzad laserowy - przyrzad emitujacy promieniowanie laserowe, ktory:

a) mierzac czas powrotu odbitych od pojazdu impulsow, dokonuje pomiaréow odlegtosci do
pojazdu, a nastgpnie na podstawie serii dokonanych pomiaréw odleglosci i czasu wyznacza
predkos¢ pojazdu albo

b) dokonuje pomiaru predkosci poruszajacego si¢ pojazdu w oparciu o wykorzystanie zmian
czestotliwosci fali modulujacej promieniowanie laserowe wskutek odbicia od ruchomych obiek-
tow (efekt Dopplera);

" Minister Gospodarki kieruje dziatem administracji rzadowej — gospodarka, na podstawie § 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady
Ministréow z dnia 31 pazdziernika 2005 r. w sprawie szczegétowego zakresu dziatania Ministra Gospodarki (Dz. U. Nr 220, poz. 1888);
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3) predkosciomierz - przyrzad stosowany do pomiaru predkosci pojazdu:
a) w ktorym jest zainstalowany, oraz posrednio pojazdu kontrolowanego,
b) w oparciu o pomiar czasu przebycia przez kontrolowany pojazd odcinka drogi wyznaczonego za
pomoca przetwornikow lub za pomoca specjalizowanej cyfrowej kamery wizyjnej;

4) autonomiczny przyrzad bezobstugowy — przyrzad przeznaczony do pracy bez operatora i bez ciaglej
kontroli poprawnosci dziatania wszystkich jego zespotow;

5) btedy graniczne dopuszczalne - wartosci skrajne btedow przyrzadu;

6) warto$§¢ stalej predkosciomierza - wielko$¢ liczbowa okreslajaca rodzaj i1 liczbe sygnatow
dostarczanych przez element przeznaczony do napedu predkosciomierza napedzanego od kot
pojazdu, odpowiadajaca poprawnemu wskazaniu predkosci liniowej rownej 60 km/h;

7) warunki odniesienia — warunki przewidziane do badania, sprawdzania oraz poréwnywania wynikow
pomiardéw tych przyrzadow;

8) warunki graniczne — warunki skrajne, ktore przyrzad powinien znie$¢ bez uszkodzenia
1 pogorszenia jego charakterystyk metrologicznych, gdy jest on nastgpnie stosowany w warunkach
znamionowych uzytkowania;

9) znamionowe warunki uzytkowania — warunki uzytkowania przyrzadu, w ktorych charakterystyki
metrologiczne przyrzadu sa zawarte w okreslonych granicach, a btedy wskazan przyrzadu nie
przekraczaja btedow granicznych dopuszczalnych.

Rozdzial 2
Wymagania w zakresie konstrukcji, materialow i wykonania przyrzadow

§ 3. W sktad przyrzadu radarowego wchodza w szczegolnosci:

1) urzadzenie nadawczo-odbiorcze z zespotem antenowym;

2) urzadzenie celownicze;

3) zespot pomiarowy z uktadami sterowania;

4) urzadzenie wskazujace lub inne zewngtrzne urzadzenie do wizualizacji wyniku pomiaru
w przypadku autonomicznych przyrzadéw bezobstugowych;

5) zespot zasilania.

§ 4. W sklad przyrzadu laserowego wchodza w szczego6lnosci:

1) optyczny zespdt nadawczy;

2) optyczny zesp6t odbiorczy;

3) zespot celowniczy z wizjerem;

4) zespot pomiarowy z uktadami sterowania;

5) urzadzenie wskazujace;

6) urzadzenie sygnalizujace lub wskazujace wilasciwa zbiezno§¢ promienia wizjera z promieniem
lasera;

7) zespot zasilania.

§ 5. 1. W skiad predkosciomierza, o ktorym mowa w § 2 pkt 3 lit. a, wchodza w szczegdlnosci:

1) zesp6l pomiarowy z uktadami sterowania;

2) urzadzenie wskazujace;

3) przetwornik predkosci;

4) zespot zasilania.

2. Przetwornik predkosci, o ktorym mowa w ust. 1 pkt 3, nie jest wymagany, jezeli predkosciomierz
napedzany jest impulsami z uktadu pojazdu wytwarzajacego sygnaty predkosci.

3. W sktad predko$ciomierza, o ktorym mowa w § 2 pkt 3 lit. b, wchodza w szczegdlnosci:

1) zespdt pomiarowy z uktadami sterowania;



2) urzadzenie wskazujace;
3) przetwornik lub zespot przetwornikow;
4) zespot zasilania.

§ 6. 1. W sktad przyrzadow moga wchodzi¢ urzadzenia dodatkowe, a w szczegolnosci:

1) rejestrujace datg, czas dokonania pomiaru predkosci i inne dane o pojezdzie oraz zmierzong
predkos¢ kontrolowanych pojazdow;

2) wskazujace zmierzona predkos¢;

3) zdalnie sterujace praca przyrzadu.

2. Urzadzeniami rejestrujacymi moga by¢:

1) aparat fotograficzny;

2) kamera wideo z magnetowidem;

3) kamera z cyfrowym urzadzeniem rejestrujacym;

4) drukarka.

3. Urzadzenia dodatkowe i ich dziatanie podczas wykonywania pomiaru nie moga mie¢ wptywu na

btedy wskazan mierzonej predkosci.

§ 7. 1. Konstrukcja przyrzadow oraz urzadzen dodatkowych, a takze zastosowane materialy do ich
wytworzenia powinny zapewni¢ wytrzymatos$¢ i trwatos¢ w przewidywanym przez producenta okresie
uzytkowania.

2. Obudowa przyrzadu i jego zespoldéw sktadowych powinna by¢ pytoszczelna oraz wodoszczelna.

§ 8. 1. Konstrukcja i wykonanie przyrzadéw powinny zapewniac:

1) identyfikacj¢ pojazdu, ktérego predkosc¢ jest mierzona;

2) odréznianie pomiaru predkosci pojazdu nadjezdzajacego od oddalajacego;

3) odpornos¢ na zmiany napigcia zasilania w zakresie, o ktérym mowa w § 22pkt 1;

4) blokowanie wykonywania pomiaréw predkosci, jezeli warto$ci napigcia zasilania zmieni si¢ ponizej
90 % lub powyzej 120% jego wartos$ci znamionowe;j;

5) odporno$¢ na narazenia Srodowiskowe i1 klimatyczne mogace wystgpowaé¢ w znamionowych
warunkach uzytkowania;

6) wytrzymatos¢ przyrzadu, w opakowaniu przeznaczonym do transportu, na wystgpowanie wibracji
czestotliwosciach od 20 Hz do 150 Hz o warto$ci skutecznej przy$pieszenia (RMS) 10 m/s*;

7) wykonanie testu poprawnos$ci dziatania podstawowych zespotow oraz przedstawienie jego wyniku;

8) zabezpieczenie przed dostgpem do jego wngtrza 1 elementéw regulacyjnych;

9) identyfikacj¢ oznaczenia wersji oraz warto$ci nominalnej sumy kontrolnej oprogramowania
odpowiedzialnego za funkcje przyrzadu i jego charakterystyki metrologiczne;

10) sprawdzenie w kazdym cyklu pomiarowym wartosci sumy kontrolnej catego oprogramowania
1 porbwnywanie jej z warto$cia nominalng oraz blokowanie wykonywania pomiarow w przypadku
ich niezgodnosci,

11) zabezpieczenie interfejsow uzytkownika oraz interfejséw komunikacyjnych.

2. W przypadku przyrzadéw przeznaczonych do pracy jako autonomiczne przyrzady bezobstugowe,

konstrukcja i wykonanie tych przyrzadéw powinny dodatkowo zapewnia¢ mozliwo$¢ instalacji

przyrzadu na maszcie w sposob uniemozliwiajacy zmiang jego potozenia.

3. Wymaganie, o ktérym mowa w ust. 1 pkt 2, nie dotyczy predkosciomierzy, o ktorych mowa w § 2 pkt

3 lit. a.

4.Wymaganie, o ktorym mowa w ust. 1 pkt 6, nie dotyczy autonomicznych przyrzadow

bezobstugowych oraz przyrzadéw zamontowanych i uzytkowanych w poruszajacym si¢ pojezdzie.

5. Zabezpieczenie, o ktérym mowa w ust. 1 pkt 11, powinno uniemozliwia¢ dokonanie przypadkowej

lub nieupowaznionej zmiany oprogramowania przyrzadu poprzez:



1) kombinacj¢ ustawien przyciskow klawiatury w zespole pomiarowym przyrzadu nie opisanych
w instrukcji obstugi;
2) stosowanie:
a) specjalnych programow,
b) urzadzen podtaczanych do interfejsow.
6. Zabezpieczenie, o ktorym mowa ust. 1 pkt 11, nie jest wymagane jezeli interfejsy znajduja si¢
wewnatrz przyrzadu, do ktérego dostgp jest zabezpieczany.

§ 9. Predkos¢ wskazywana przez urzadzenie wskazujace powinna by¢ wyrazona w kilometrach na
godzing (oznaczenie km/h).

§ 10.1. Zakres pomiarowy przyrzadéw powinien wynosi¢ co najmniej od 30 km/h do 150 km/h.
2. Warto$¢ dziatki elementarnej wskazywanej predkosci nie powinna by¢ wigksza niz 1 km/h.

§ 11. Wskazania urzadzenia wskazujacego powinny by¢ dobrze widoczne w dzien i w nocy.

§ 12. Konstrukcja i wykonanie cyfrowego urzadzenia wskazujacego powinny umozliwia¢ sprawdzenie
poprawnosci dzialania poszczegdlnych elementéw wszystkich cyfr.

§ 13. Wysoko$¢ cyfr urzadzenia wskazujacego zmierzona predkos¢ powinna wynosi¢ co najmniej
& mm.

§ 14. Konstrukcja i wykonanie przyrzadu radarowego powinny:

1) w przypadku pojazdu jadacego w grupie pojazdow oraz w przypadku gdy pojazd omija lub
wyprzedza inny pojazd, umozliwiac:

a) dokonywanie pomiaru, w sytuacji gdy jest catkowita pewnos$¢, ze zmierzona i wskazana
predko$¢ zostanie przypisana wlasciwemu pojazdowi albo

b) anulowanie pomiaru, w sytuacji gdy nie ma pewnos$ci ktoremu pojazdowi zostala zmierzona
predkosc;

2)  umozliwia¢:

a) blokowanie pomiaru predkosci, jezeli dwa pojazdy przejezdzaja jednoczesnie przez strefe
wiazki  promieniowania elektromagnetycznego z roéznymi predkosciami  chyba,
ze konstrukcja przyrzadu umozliwia w sposob jednoznaczny okres§lenie pojazdu jadacego
z wigksza predkoscia,

b) przy pomocy urzadzenia celowniczego, ustawienie kata osi wiazki fal promieniowania
elektromagnetycznego w zakresie od 0° do 30° do kierunku ruchu pojazdéw, w taki sposob
aby niedoktadnos¢ jego ustawienia nie powodowata zmiany warto$ci wzglednej btedu pomiaru
o wigcej niz + 0,5% tej wartosci;

3) ograniczaé, poprzez tlumienie lub stosowanie specjalnej obrobki sygnalow, wptyw na biad
wskazan listkbw bocznych charakterystyki antenowej oraz kata ich padania w stosunku do
gléwnego listka promieniowania anteny;

4)  zapewnia¢ stabilno§¢ dhlugoterminowa czgstotliwosci roboczej okreslonej przez producenta
nadajnika na poziomie co najmniej + 0,1% na 2 lata;

5)  zapewnia¢ odporno$¢ przyrzadu na wpltyw zaktocen od samochodowych urzadzen radarowych
bliskiego zasiggu;

6) umozliwia¢ podlaczenie sygnalow do symulacji predkosci poprzez symulacje sygnatami
Dopplera;

7)  zapewnia¢ odporno$¢ przyrzadu na dziatanie wody.



§ 15. 1. Przyrzad radarowy powinien:
1) wskazywac i utrzymywaé wynik pomiaru;
2) blokowac¢ mozliwo$¢ wykonania nast¢pnego pomiaru;
3) wskazywa¢ uplywajacy czas utrzymywanego wyniku pomiaru od momentu zmierzenia
predkosci pojazdu, przy czym:
a) zadne zdarzenie ani inne dziatanie w trakcie tego czasu nie moze wptywaé na zmiang tego
wyniku oraz
b) zakres wskazan uplywajacego czasu powinien by¢ nie mniejszy niz 10 minut, a warto$¢
dziatki elementarnej nie wigksza niz 1 s.
2. Jezeli przyrzad radarowy lub jego urzadzenie dodatkowe wskazuje datg i1 czas wykonania pomiaru,
a wykonanie nastgpnego pomiaru mozliwe jest po skasowaniu poprzedniego wyniku pomiaru
wymagania, o ktorych mowa w ust.1, nie musza by¢ zachowane.

§ 16. Konstrukcja przyrzadu laserowego powinna umozliwia¢ r¢czne kasowanie wskazania zmierzonej
predkosci.

§ 17. Kat rozwarcia wiazki promieniowania przyrzadu laserowego powinien by¢ nie wigkszy niz
3 mrad.

§ 18.1. Przyrzad laserowy powinien by¢ wyposazony w urzadzenie:

1) celownicze z wizjerem umozliwiajace zachowanie zbieznosci osi optycznej celownika (promienia
wizjera) z wigzka promieniowania lasera;

2) sygnalizujace lub wskazujace zachowanie zbieznosci promienia wizjera z promieniem lasera.

3) wskazujace lub sygnalizujace kierunek jazdy, ktére umozliwia jednoznacznie odréznienie pomiarow
predkosci pojazdow nadjezdzajacych oraz oddalajacych sig.

2. Przyrzad laserowy moze wskazywa¢ mierzona odleglo§¢ wyrazana w metrach z rozdzielczos$cia
0,1 m.

§ 19. 1. Predkosciomierz, o ktérym mowa w § 2 pkt 3 lit. a, powinien by¢ napgdzany watkiem gigtkim
lub impulsami z przetwornika predkosci lub z ukladu pojazdu wytwarzajacego sygnaty predkosci,
bezposrednio od kot napedowych pojazdu lub za posrednictwem przektadni o statym przetozeniu.

2. Watek gietki, przekazujacy obroty z uktadu napgdowego pojazdu, powinien by¢ ostonigty pancerzem.
3. Przewody doprowadzajace impulsy z przetwornika predkosci lub impulsy z uktadu pojazdu
wytwarzajacego sygnaly predkosci do predkos$ciomierza, powinny by¢ ekranowane i ostonig¢te na
zewnatrz powtoka izolujaca oraz zabezpieczone przed dostgpem 0sob nieupowaznionych.

§ 20. Stata predkosciomierza, o ktorym mowa w § 2 pkt 3 lit. a, powinna by¢ wyrazona w:

1) obrotach na minut¢ albo obrotach na kilometr drogi, gdy sygnaly sa przekazywane
do predkosciomierza w postaci obrotow waltka napedzajacego,

2) impulsach na minut¢ albo impulsach na kilometr drogi, gdy sygnaly sa przekazywane
do predkosciomierza w postaci impulséw elektrycznych.

§ 21. 1. Na przyrzadzie oraz na kazdym bloku wchodzacym w jego sklad lub ich tabliczkach
znamionowych, powinny by¢ zamieszczone w sposob trwaly i czytelny nastgpujace oznaczenia:

1) nazwa lub znak producenta;

2) numer fabryczny i rok produkcji;

3) nadany znak zatwierdzenia typu.

2. Na urzadzeniu wskazujacym lub w jego bezposrednim sasiedztwie powinna by¢ oznaczona jednostka
predkosci (km/h).



3. Na urzadzeniu wskazujacym lub na obudowie predkosciomierza, o ktérym mowa w § 2 pkt 3 lit. a,
powinna by¢ oznaczona wartos¢ statej predkosciomierza.

Rozdzial 3
Wymagania w zakresie charakterystyk metrologicznych przyrzadow

§ 22. Wskazania przyrzadéw powinny miesci¢ si¢ w granicach bledow granicznych dopuszczalnych
przy:
1) napigciu zasilania w zakresie:
a) od 90 % do 120 % warto$ci znamionowej napigcia zmiennego lub statego, zasilanego
z zewngtrznego zrodla zasilania,
b) od 90 % wartosci znamionowej do warto$ci napigcia znamionowego dla przyrzadu
zasilanego napigciem stalym wylacznie z wewngtrznego zrddla zasilania;
2) temperaturze otoczenia o zakresie warto$ci mieszczace] si¢ w granicach okre$lonych przez
zglaszajacego, ale nie mniejszym od 0 °C do +50 °C;
3) wilgotnosci wzglednej powietrza w zakresie od 20 % do 95 %;
4) wystepowania narazenia spowodowanego oddziatywaniem wody — dla przyrzadow radarowych.

§ 23. Wartosci bledow granicznych dopuszczalnych wskazania predkosci przyrzadu przy zatwierdzeniu

typu i legalizacji, podczas badan i sprawdzania w:

1) warunkach odniesienia - wynosza + | km/h dla predkosci do 100 km/h, lub + 1 % wartosci
mierzonej dla predkosci powyzej 100 km/h;

2) znamionowych warunkach uzytkowania - wynosza + 3 km/h dla predkosci do 100 km/h, Iub + 3 %
warto$ci mierzonej dla predkosci powyzej 100 km/h.

§ 24.1. Obliczona wartos¢ S$rednia bledow wskazan predkosci podczas sprawdzania przyrzadu
radarowego w znamionowych warunkach uzytkowania nie powinna przekracza¢ = 1 km/h.
2. Warto$¢ $rednia, o ktoérej mowa w ust. 1, obliczana jest z blgdow wskazan ze wszystkich wykonanych
pomiarow, przy czym zaden dodatni btad nie powinien by¢ wigkszy niz 3 km/h dla predkosci do 100
km/h lub wigkszy od 3 % wartosci mierzonej dla predkosci powyzej 100 km/h.
3. Dla przyrzadéw radarowych wyniki pomiar6w podczas sprawdzania w znamionowych warunkach
uzytkowania powinny potwierdza¢ poziom ufnosci, co najmnie;j:

a) 99,8% - dla autonomicznych przyrzadéw bezobstugowych,

b) 99% - dla pozostatych przyrzadoéw radarowych.

Rozdzial 4
Wymagania w zakresie warunkow wlasciwego stosowania przyrzadow

§ 25. Dostegp do wngtrza przyrzadu i jego elementow regulacyjnych powinien by¢ zabezpieczony przy
pomocy cech zabezpieczajacych.

§ 26. 1. Przyrzad moze by¢ uzytkowany w wersji przewoznej, w tym jako rgczny przyrzad pomiarowy
lub w wersji stacjonarnej.

2. W kazdej wersji, o ktorych mowa w ust.1, przyrzad moze pracowaé w trybie pracy wymagajacej
obstugi operatora lub w trybie pracy bez operatora, jako autonomiczny przyrzad bezobstugowy.

§ 27.1. Migejsce instalacji 1 uzytkowania przyrzadu powinno by¢ tak dobrane, aby warunki otoczenia
1 zaburzenia nie przekraczaty wyzszych parametréw, o ktérych mowa w § 221 § 29;



2. W pojezdzie, w ktorym zainstalowane jest samochodowe urzadzenie radarowe bliskiego zasiggu
o czgstotliwosci roboczej w zakresie (24,15 + 2,50) GHz, nie moze by¢ instalowany i uzytkowany
przyrzad radarowy ktorego czgstotliwo$¢ robocza urzadzenia nadawczego wynosi (21 +27) GHz.

§ 28. 1. Przyrzad powinien by¢ instalowany i stosowany zgodnie z instrukcja obstugi.

2. Instrukcja obstugi przyrzadu powinna zawiera¢ w szczego6lnosci:

1) dane techniczne i charakterystyke metrologiczna;

2) sktad wyposazenia i jego opis;

3) opis konstrukeji i1 dziatania przyrzadu;

4) opis wykonywania pomiaréw;

5) szczegblowy opis instalacji i pozycjonowania przyrzadu dla wszystkich dopuszczonych rodzajow
wersji 1 trybow pracy przyrzadu (na poboczu drogi, w pojazdach samochodowych,
na przygotowanych masztach lub innych konstrukcjach);

6) opis wersji oraz trybow pracy, jezeli wynika to z konstrukcji 1 wykonania przyrzadu;

7) informacje o przyczynach bledéw i opis komunikatéw o btedach;

8) opis wlasciwego stosowania przyrzadu;

9) szczegodtowy opis warunkow otoczenia 1 miejsca uzytkowania przyrzadu oraz wystepujacych w nim
przeszkod i1 zaburzen, z uwzglednieniem ich wplywu na wykonywane pomiary.

3. W przypadku autonomicznych bezobstugowych przyrzadéw, instrukcja obshugi powinna zawierac

rowniez szczegotowy opis warunkow dla wyznaczenia miejsca instalacji stalego masztu lub innej

konstrukcji jego statej instalacji oraz okresla¢ szczegdétowy sposéb instalacji przyrzadu na maszcie lub
innej konstrukcji przeznaczonej do jego uzytkowania.

Rozdzial 5
Szczegolowy zakres badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli
metrologicznej przyrzadow

§ 29. 1. Badania typu przyrzadow przeprowadza si¢ w warunkach granicznych o nastgpujacych
parametrach zaburzen:
1) pole elektromagnetyczne o charakterze sinusoidalnym modulowanym sygnatem sinusoidalnym
o czgstotliwosci 1 kHz, wspolczynniku modulacji 80 %, o nastgpujacych wartoSciach w zakresie
czgstotliwosci:

a) od 27 MHz do 1 GHz, warto$¢ pola elektromagnetycznego o natgzeniu 10 V/m,

b) od 1,4 GHz do 2 GHz, wartos¢ pola elektromagnetycznego o natgzeniu 20 V/m;
2) wytadowania elektrostatyczne o warto$ci napigcia probierczego:

a) 6kV dla wyladowania bezpo$rednio przez kontakt z przyrzadem,

b) 8 kV dla wyladowania przez powietrze,

c) 8kV dla wytadowania posredniego do poziomej oraz pionowej plyty sprzegajacej;
3) oddziatywanie impulséw przewodzonych zaktocen o polaryzacji dodatniej i ujemnej oraz czasie
trwania 50 ns i czasie narastania 10 ns o wartosci szczytowej napigcia:

a) 1kV, na przylaczu zasilania i uziemienia lub zerowania ochronnego,

b) 0,5 kV, na przytaczach sygnatowych i sterujacych;
4) wibracji o czgstotliwosciach od 20 Hz do 150 Hz i o warto$ci skutecznej przyspieszenia (RMS)
20 m/s” - w przypadku przyrzadéw przewidzianych do zamontowania i uzytkowania w poruszajacym si¢
pojezdzie.
2. W przypadku przyrzadow zasilanych napigciem statym wylacznie z wewngtrznych Zrodet
zasilania, nie wykonuje si¢ badan przy parametrach, o ktérych mowa w ust. 1 pkt 2 lit. a1 b.

§ 30. Ustala si¢ nastepujace warunki odniesienia dla badan i sprawdzania przyrzadu w laboratorium:
1) temperatura otoczenia (20 + 5) °C;



2) wilgotno$¢ wzgledna powietrza (30 + 90) %;
3) znamionowe napigcie zasilania.

§ 31. 1. Badanie przyrzadu podczas zatwierdzenia typu wykonuje si¢ w warunkach odniesienia oraz
w warunkach granicznych i obejmuje:

sprawdzenie dokumentacji technicznej 1 wykonania badanego przyrzadu na zgodno$¢
Z wymaganiami niniejszego rozporzadzenia;

ogledziny zewngtrzne;

skontrolowanie, czy dziatanie przyrzadu i sposob realizowania pomiaru jest zgodne z wymaganiami,
o ktérych mowa w § 2;

wyznaczenie wartosci bledow wskazan;

sprawdzenie:

1)

2)
3)

4)
5)

a) wytrzymatosci konstrukcji na wibracje, o ktérych mowa w § 8 ust. 1 pkt 6;
b) dzialania przyrzadu w warunkach, o ktorych mowa w § 22 1 29, w szczeg6lnosci:
- zmiany napigcia zasilania na wskazania przyrzadu,
- wplywu temperatur i wilgotnosci otoczenia na wskazania przyrzadu,
- wplywu wibracji na wskazania przyrzadu,
- wplywu pola elektromagnetycznego,
- wplywu wytadowan elektrostatycznych,
- oddzialywania impulséw przewodzonych zaklocen,
- odpornosci przyrzadu radarowego na wptyw wody;
c) blokowania wykonania pomiaru predkosci, jezeli warto$ci napigcia zasilania zmieni si¢
ponizej 90 % lub powyzej 120% jego warto$ci znamionowe;j,
d) skuteczno$ci zabezpieczenia oprogramowania oraz ztaczy interfejsow,
e) czy, przyrzad dokonuje poréwnywania wartosci sumy kontrolnej programu z warto$cia
nominalng w kazdym cyklu pomiarowym oraz blokuje wykonywanie pomiar6w w przy-
padku ich niezgodnosci;

6) sprawdzenie czy, konstrukcja i wykonanie przyrzadu umozliwia odr6éznianie pomiaru predkosci po-
jazdu nadjezdzajacego od pomiaru predkosci pojazdu oddalajacego;

2. Badanie przyrzadu radarowego obejmuje dodatkowo:

1) analiz¢ charakterystyk promieniowania anteny przyrzadu radarowego i oceng wplywu jej
parametréw na btedy wskazan pomiaru predkosci;

sprawdzenie:

2)

a)
b)

c)

d)

wartosci czgstotliwo$ci roboczej urzadzenia nadawczego przyrzadu radarowego;

stabilnosci dlugoterminowej czgstotliwosci roboczej urzadzenia nadawczego przyrzadu
radarowego,

odpornosci przyrzadu radarowego, w przypadku gdy w pojezdzie zainstalowane jest
samochodowe urzadzenie bliskiego zasiggu, ktorego czgstotliwo$¢ robocza jest poza zakresem
(24,15 £ 2,50) GHz, na zaklocenie promieniowania samochodowego urzadzenia radarowego
montowanego w pojazdach,

wptywu niedoktadno$ci ustawienia kata osi wiazki fal promieniowania elektromagnetycznego
przyrzadu radarowego na wskazania — sprawdzenie nalezy wykona¢ podczas wyznaczenia
wartosci btedow wskazan predkosci w warunkach uzytkowania,

mozliwosci blokowania pomiaru predkosci, jezeli dwa pojazdy o réznych predkosciach
przejezdzaja jednoczesnie przez strefe wiazki promieniowania elektromagnetycznego przyrzadu
radarowego - sprawdzenie nalezy wykonaé¢ podczas wyznaczenia warto$ci btgdow wskazan
predkosci w warunkach uzytkowania lub w laboratorium metoda symulacji,

czy, przyrzad radarowy przeznaczony do uzytkowania w pojazdach nie jest zainstalowany
w pojezdzie, w ktorym zainstalowane jest samochodowe urzadzenie radarowe bliskiego zasiggu,



g) czy, konstrukcja przyrzadu radarowego zapewnia przypisanie zmierzonej pr¢dkosci wlasciwemu
pojazdowi.

3. Badanie przyrzadu laserowego obejmuje dodatkowo sprawdzenie:
1) kata rozwarcia wiazki promieniowania tego przyrzadu;
2) zbiezno$ci promienia wizjera z promieniem lasera.
4. Sprawdzenie warto$ci czgstotliwosci roboczej urzadzenia nadawczego przyrzadu radarowego
wykonuje si¢ podczas kontrolowania stabilnosci dlugoterminowej czestotliwosci tego urzadzenia.
5. Po wykonaniu sprawdzenia, o ktorym mowa w ust. 1 pkt 5, sprawdzenie wykonuje si¢ rdwniez
w warunkach odniesienia.
6. Sprawdzenie odpornosci przyrzadu radarowego zamontowanego w pojezdzie na zakldcenie
promieniowania samochodowego urzadzenia radarowego bliskiego zasiggu, wykonuje si¢ podczas
wyznaczenia wartosci bledéw wskazan predkosci w warunkach uzytkowania.

§ 32. Badanie i1 sprawdzenie przyrzadu podczas legalizacji obejmuje:
1) ogledziny zewnetrzne podczas, ktorych nalezy sprawdzi¢, czy przyrzad:
a) jest kompletny i nieuszkodzony oraz posiada wszystkie wymagane zespoty i urzadzenia,
b) speinia wymagania w zakresie charakterystyk okreslonych w decyzji zatwierdzenia typu,
c) posiada, zgodna z okreslona w decyzji zatwierdzenia typu, wersj¢ oprogramowania oraz warto$¢
jego sumy kontrolnej,
d) posiada oznaczenia, o ktorych mowa w § 21,
e) jest przystosowany do natozenia cech zabezpieczajacych;
2) sprawdzenie:
a) przystosowanie do wlasciwego pozycjonowania i ustawienia przyrzadu radarowego oraz
wlasciwej jego instalacji we wszystkich przewidywanych wersjach i trybach pracy przyrzadu
w warunkach jego uzytkowania,
b) czy przyrzad radarowy przeznaczony do uzytkowania w pojazdach, nie jest zainstalowany
i uzytkowany w pojezdzie, o ktérym mowa w § 27 ust. 2;
3) wyznaczenie i skontrolowanie wartosci blgdow wskazan mierzonej predkosci:
a) w warunkach odniesienia;
b) w znamionowych warunkach uzytkowania - dla co najmniej 30 pomiaréw réznych predkosci
w zakresie pomiarowym przyrzadu,
c) w przypadku przyrzadéw radarowych - wyznaczenie wartosci $redniej btedow wskazan.

§ 33. Podczas legalizacji ponownej wyznaczenie wartosci bltedow, o ktérych mowa w § 23 pkt 1,
wykonuje si¢ tylko w przypadku przyrzadu poddanego uprzednio naprawie lub w przypadku
stwierdzenia uszkodzenia na przyrzadzie cech zabezpieczajacych.

Rozdzial 6
Sposoby i metody przeprowadzania badan i sprawdzen przyrzadow

§ 34. 1. Wyznaczanie blgdow wskazan predkosci przyrzadow radarowych i1 predkosciomierzy, o ktorych
mowa w § 2 pkt 3 lit.a, dokonuje si¢ w laboratorium podczas sprawdzania w warunkach odniesienia, dla
co najmniej siedmiu warto$ci predkosci rownomiernie roztozonych w catym zakresie pomiarowym.

2. Btedy, o ktorych mowa w ust. 1, wyznacza si¢ oddzielnie dla wskazan w kierunku zwigkszania
1 zmniejszania predkoscei,

§ 35. 1. Podczas sprawdzenia wptywu temperatury otoczenia i wilgotno$ci wzglednej badany przyrzad
umieszcza si¢ w komorze klimatycznej 1 poddaje dzialaniu temperatur 1 wilgotnosci, o ktorych mowa
w § 22 ust. 1 pkt213.



2. Po uptywie dwoch godzin od umieszczenia przyrzadu w komorze klimatycznej, w danej
temperaturze, nalezy:
1) wyznaczy¢ warto$¢ bledow wskazan oraz
2) sprawdzi¢, czy wyznaczone btedy mieszcza si¢ w granicach btgdow granicznych dopuszczalnych,
o ktorych mowa w § 23 pkt 2.

§ 36. 1. Sprawdzanie odpornosci na narazenie spowodowane oddziatywaniem wody na przyrzad
radarowy wykonuje si¢ wylewajac 10 litrow wody z odlegltosci 3 m na gorna czg¢§¢ obudowy
przyrzadu, w trakcie sprawdzenia przyrzad powinien by¢ wiaczony;

2. Po ustapieniu narazenia we wngtrzu obudowy przyrzadu i jego zespotach sktadowych nie powinno
by¢ sladow wody.

§ 37. Sprawdzenie odpornosci przyrzadéw na dziatanie pola elektromagnetycznego, o ktérym mowa
w § 29 ust.1 pkt 1, nalezy wykona¢ w komorze bezodbiciowej, zgodnie z norma EN-PN-6100- 4-3.

§ 38. Sprawdzenie odpornosci przyrzadow na dzialanie wyladowan elektrostatycznych, o ktérych
mowa w § 29 ust.1 pkt 2, nalezy wykona¢ zgodnie z norma EN-PN-6100- 4-2.

§ 39. Sprawdzenie odpornosci przyrzadow na oddzialywanie impulsow przewodzonych zaktocen,
o ktérych mowa w § 29 ust.1 pkt 3, nalezy wykona¢ zgodnie z norma EN-PN-6100- 4-4.

§ 40. Sprawdzenie odpornosci przyrzadow, o ktéorych mowa w § 29 ust.1 pkt 4, na wibracje, wykonuje
si¢ umieszczajac badany przyrzad na wstrzasarce i poddaje si¢ go wibracjom, przez okres 2 godzin.

§ 41.1. Podczas sprawdzen przyrzadu, o ktérych mowa w § 37 - § 40, w czasie wystgpowania
narazenia, przyrzad powinien by¢ wilaczony i powinien wykonywaé¢ pomiary predkosci symulowane;j
ze stanowiska pomiarowego.

2. Podczas sprawdzen, o ktérych mowa w ust. 1, badany przyrzad powinien poprawnie dziata¢, a jego
wskazania powinny miesci¢ si¢ w granicach bledow granicznych dopuszczalnych okreslonych w § 23
pkt 2.

3. Warto$¢ symulowanej predkosci badanego przyrzadu powinna miesci¢ si¢ w zakresie (50 + 70) km/h.

§42. 1. Sprawdzenie wplywu zmian napigcia zasilania na wskazania przyrzadu oraz mozliwosci
blokowania przyrzadu wykonuje si¢ zasilajac badany przyrzad napigciem nominalnym oraz napigciami
o wartosciach skrajnych z przedzialu napig¢ zasilajacych, o ktorych mowa w § 22 ust.1.

2. Podczas sprawdzenia, o ktorym mowa w ust. 1, badany przyrzad powinien poprawnie dziata¢, a jego
wskazania powinny miesci¢ si¢ w granicach btedéw dopuszczalnych.

§ 43. 1. Sprawdzenie wytrzymatos$ci przyrzaddéw na wibracje, wykonuje si¢ umieszczajac badany
przyrzad w stanie wylaczonym znajdujacym si¢ w opakowaniu przeznaczonym do jego transportu, na
wstrzasarce poddajac go wibracjom, o ktérych mowa w § 8 ust. 1 pkt 6, przez okres 2 godzin.

2. Po wykonaniu proby, o ktérej mowa w ust. 2, przyrzad nalezy wyja¢ z opakowania oraz podlaczy¢
zasilanie 1 dokona¢ pomiaru predkosci, postgpujac jak przy wyznaczeniu btedow w warunkach
odniesienia w laboratorium. Wystepujace narazenie nie powinno mie¢ wplywu na poprawne dziatanie
przyrzadu.

§ 44. Podczas badan typu warto$¢ $rednia bledow wskazan, o ktorej mowa w § 24, dla przyrzadow

radarowych, nalezy wyznaczy¢, zgodnie z wymaganiami, o ktérych mowa w § 24, dla co najmniej 500
pomiardw roznych predkosci w zakresie pomiarowym przyrzadu.
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§ 45. 1. Dla przyrzadoéw laserowych btedy wskazan predkosci, o ktorych mowa w § 23 pkt 1, wyznacza
si¢ w poprzez wykonanie pomiarow odlegtosci do tablicy z folia odbijajaca.

2. Podczas wyznaczenia bledow wskazan, o ktorych mowa w ust. 1,nalezy wykonaé¢ co najmniej pigc
pomiardéw do tablicy umieszczonej w odlegtosci 30 m od sprawdzanego przyrzadu oraz co najmniej pigc
pomiarow w odlegtosci 50 m.

3. Odlegtosci tablicy od sprawdzanego przyrzadu, o ktoérych mowa w ust. 2, nalezy zmienia¢ dla
kazdego pomiaru w granicach + 0,1 m, przyrzad laserowy powinien wskazywac¢ zawsze ta sama warto$¢
odlegtosci 30 m lub 50 m, a wskazywana predkos¢ zawsze powinna wynosi¢ 0 km/h.

4. Bledy wskazan predko$ci przyrzadu laserowego mozna réwniez wyznaczy¢ zgodnie z dokumentacja
techniczna tego przyrzadu.

§ 46. 1. Sprawdzenie predkosciomierza, o ktérym mowa w § 2 pkt 3 lit. a, podczas legalizacji wykonuje
si¢ w pojezdzie, w ktorym jest zainstalowany 1 uzytkowany.
2. Sprawdzenie predkos$ciomierza, o ktorym mowa w § 2 pkt 3 lit. b, wykonuje si¢ w miejscu statego

uzytkowania przyrzadu, o ile jego przetwornik lub zesp6t przetwornikéw zainstalowane sa na state.

Rozdzial 7
Przepisy koncowe

§ 47. Traci moc rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 20 stycznia
2004 r. w sprawie wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiada¢ przyrzady do pomiaru
predkosci pojazdéw w ruchu drogowym (Dz. U. Nr 15, poz.129).

§ 48. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie 14 dni od dnia ogloszenia.

MINISTER GOSPODARKI
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