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ROZPORZADZENIE KRAJOWEJ RADY RADIOFONII | TELEWIZJI

z dnia 15 grudnia 2009 r.

zmieniajace rozporzadzenie w sprawie sposobu prowadzenia dziatalnosci reklamowej
i telesprzedazy w programach radiowych i telewizyjnych

Na podstawie art. 16 ust. 4 ustawy z dnia 29 grud-
nia 1992 r. o radiofonii i telewizji (Dz. U. 22004 r. Nr 253,
poz. 2531, z pézn. zm.")) zarzgdza sie, co nastepuje:

§ 1. W rozporzadzeniu Krajowej Rady Radiofonii
i Telewizji z dnia 3 czerwca 2004 r. w sprawie sposobu
prowadzenia dziatalnosci reklamowej i telesprzedazy
w programach radiowych i telewizyjnych (Dz. U. Nr 148,
poz. 1565) wprowadza sie nastepujace zmiany:

1) po § 4 dodaje sie § 4a w brzmieniu:

.8 4a. 1. Poziom gtosnosci emitowanych reklam
i telesprzedazy nie powinien przekraczaé
poziomu gto$nosci audycji je poprzedza-
jacych.

2. W celu spetnienia warunkdéw, o ktérych
mowa w ust. 1, nadawca zobowigzany
jest do poréwnania poziomu gto$nosci
audycji nadawanych w okresie 20 sekund

1) Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaly
ogtoszone w Dz. U. 22005 r. Nr 17, poz. 141, Nr 85, poz. 728
i Nr 267, poz. 2258, 22006 r. Nr 51, poz. 377, Nr 83, poz. 574
i Nr 133, poz. 935, z 2007 r. Nr 25, poz. 162 i Nr 61, poz. 411
oraz z 2009 r. Nr 18, poz. 97, Nr 115, poz. 965 i Nr 201,
poz. 1540.

W celu umozliwienia, utatwienia obrébki, wymia-
ny, emisji programu radiowego lub telewizyjnego, wy-
magany jest obiektywny pomiar gtosnosci w kanale
fonicznym — poprzez zastosowanie przyrzgdu spetnia-
jacego okreslone ponizej warunki, ktére zostaty opra-
cowane na podstawie zalecen ITU: ITU-R, BS.1770-1:
Algorithms to measure audio programme loudness
and true-peak audio level i ITU-R, BS.1771: Require-
ments for loudness and true-peak indicating meters.

Wymagania dotyczace pomiaru gto$nosci

Urzadzenia do pomiaru subiektywnej catkowitej
gtosnosci przekazu, programu dzwiekowego, powin-
ny mie¢ mozliwosé wykonywania biezagcego pomiaru
w krotszym czasie oraz oceny gtosnosci materiatu
dzwiekowego w dtuzszym czasie pomiaru, w trybach
wybieranych przez uzytkownika okreslanych jako:

— tryb — szybki (Fast),
— tryb — usredniania (Integrating).

Tryb usredniania powinien zapewnia¢ odczyt
usredniany w czasie pomiaru T o ustalonej, powta-
rzalnej dtugosci. Odcinek czasu powinien by¢ okresla-
ny recznie lub w inny sposob.

przed rozpoczeciem emisji reklam i tele-
sprzedazy z poziomem gtosnosci po-
szczegolnych emitowanych reklam i tele-
sprzedazy.

3. Pomiaru, o ktérym mowa w ust. 2, doko-
nuje sig w warunkach pomiarowych ade-
kwatnych do warunkéw odbioru emito-
wanej audycji metodami okreslonymi
w zatgczniku do rozporzadzenia.

4. Pomiar gtosnosci powinien by¢ dokony-
wany z parametrami dzwieku i w warun-
kach technicznych odpowiadajgcych od-
biorowi audycji przez odbiorce kohcowe-

go.";

2) dodaje sie zatacznik do rozporzadzenia w brzmie-
niu okreslonym w zatgczniku do niniejszego roz-
porzadzenia.

8 2. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie
5 miesigcy od dnia ogtoszenia.

Przewodniczacy Krajowej Rady Radiofonii i Telewizji:
W. Kotodziejski

Zatacznik do rozporzadzenia Krajowej Rady Radiofonii
i Telewizji z dnia 15 grudnia 2009 r. (poz. 20)

Przy odwrdceniu polaryzacji i pomiarze tego same-
go sygnatu odczyt miernika gto$nosci nie moze zmie-
ni¢ wskazania o wiecej niz 0,5 jednostki gtosnosci.

Przy wtasciwej pracy przyrzadu, gdy do wejscia
kanatu lewego, srodkowego lub prawego zostanie do-
prowadzony sygnat fali sinusoidalnej o czestotliwosci
1 kHz i o maksymalnym, nieprzekraczalnym poziomie
okreslonym jako 0 dBfs, to wskazywana gtosnosé be-
dzie wynosi¢ -3.00 LU.

Glos$nos¢ programu dzwiekowego stereofoniczne-
go lub wielokanatowego dla celéw regulacji powinna
by¢ pokazywana na pojedynczym wskazniku, jak to
przewiduje algorytm na rysunku 1.

Wyjatkiem wytgczajagcym stosowanie metody po-
miaru jest sytuacja, gdy algorytm ten nie nadaje sie
do szacowania subiektywnej gto$nosci tondéw takich
jak pojedyncze sinusoidalne sygnaty, co wystepuje
w emisjach programow wyjgtkowo rzadko.

W zakresie metod wizualizacji wynikow pomiaru
gtosnosci dla celow zalecenia, musi by¢ zachowana
mozliwo$é powtarzalnego porownywania wskazan
gtosnosci opartego na prezentowanych dalej zatoze-
niach, usrednianych w przedziatach czasu pomiaru
materiatu dzwiekowego od 1 do 20 sekund.
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Algorytm obiektywnego pomiaru gtosnosci dzwieku

wielokanatowego

Na rysunku 1 pokazano schemat blokowy algoryt-
mu okreslajgcy sposob wyznaczania gtosnosci dzwie-
ku. Mozliwe jest monitorowanie gtosnosci programoéw

wyposazonych w kanaty audio w liczbie od jednego do

pieciu. Dla modulacji, ktéra wykorzystuje mniej niz piec¢
kanatéw, wejscia bez sygnatu modulacji nie bedg wy-

korzystane w czasie pomiaru. Kanat efektow niskocze-
stotliwosciowych (low frequency effects (LFE)) w ogodle
nie jest uwzgledniany w zalecanej metodzie pomiaru.

Rysunek 1. SCHEMAT BLOKOWY ALGORYTMU POMIARU GEOSNOSCI W WIELU KANALACH

L . yL wartosc Z},
Fikr watgpny kanat -
— ;L-‘“:mwm o 1 Flltl’ RLB sredniokwadratowa G‘,‘
R - y R wartose z R
Filtr ws kanai -

—™ p‘r.-::‘;mcpn" e 1 Flltl’ RLB sredniokwadratowa GR
¢ Filtr wstgpiy hanai - y(' _wartusc ZC G
—*] ntralny — Filtr RLB sredniokwadratown e

Ly Filtr wstgpny . ¥ Ls warfosd Zl
| unul |, otaczajocy — Filtr RLB = sredniokwadratowa GL.\‘
s Ve WATTOSE ZR¢
Fiktr wstgpny - s i A S
——| wmaramenipy [ Filtr RLB sredniokwadratowa GRa

Pierwszy etap algorytmu to wstepna filtracja syg-
natu metodg pokazang na rysunku 2. Filtr wstepny,

przed nastepnym krokiem — pomiarem metoda Leq kula.

Glosnose

(RLB), zaktada uwzglednienie wptywu ksztattu gtowy,
przy czym modelem akustycznym gtowy jest sztywna

Rysunek 2. CHARAKTERYSTYKA FILTRU WSTEPNEGO UZYWANEGO DLA UWZGLEDNIENIA AKUSTYCZNYCH
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Filtracje wstepng z rysunku 2 realizuje filtr pokazany na rysunku 3, o wspdtczynnikach podanych w tabeli 1.

Rysunek 3. SCHEMAT FILTRU DRUGIEGO RZEDU, REALIZUJACEGO FILTRACJE WSTEPNA
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TABELA 1.

WSPOLCZYNNIKI FILTRU DLA WSTEPNEJ FILTRACJI, MODELUJACEJ WPLYW KULISTEJ GEOWY

- - by 1.53512485958697
a —1.69065929318241 b —2.69169618940638
a» 0.73248077421585 b 1.19839281085285

Podane wspdtczynniki filtru w tabeli 1 wymagajg stosowania czestotliwosci probkowania sygnatu réwnej
48 kHz.

Drugi etap realizacji algorytmu filtracja jest realizowany za pomocg prostego filtru géornoprzepustowego,
o charakterystyce krzywej RLB, pokazanej na rysunku 4.

Rysunek 4. KRZYWA RLB DLA WAZENIA SKEADOWYCH SYGNALU
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Krzywa RLB wazenia sygnatu jest realizowana przez filtr pokazany na rysunku 3, o wspétczynnikach poda-
nych w tabeli 2.
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TABELA 2.

WSPOLCZYNNIKI FILTRA DLA KRZYWEJ WAZACEJ RLB

- _ B, 1.0
@ ~1.99004745483398 B, 2.0
a; 0.99007225036621 B: 1.0

Podane wspoétczynniki filtra w tabeli 2 obowigzuja
dla czestotliwosci probkowania rownej 48 kHz.

Po wstepnej filtracji i przejsciu przez filtr RLB zo-
staje wyznaczona $redniokwadratowa warto$c¢ energii
w okresie pomiaru T, okreslona poprzez obliczenia dla
kazdego kanatu fonicznego wartosci z;.

7
Z; = ;‘ny:dt (1)
Vg

gdzie i = L, R, C, Ls lub RS oraz y; jest sygnatem
wejsciowym poddanym weczesniej filtracji zarow-
no poprzez filtr wstepny (uwzgledniajacy skutki
dla akustyki wynikajace z ksztaitu gtowy), jak i za
pomocy filtru o krzywej wazacej RLB (uwzglednia-
jacy nieliniowg wrazliwo$é stuchu na dzwiek
w funkcji czestotliwosci).

TABELA 3.

Po wyznaczeniu w kazdym kanale wartosci (z) wa-
zonego S$redniokwadratowego poziomu sygnatu,
w ostatnim kroku dla okreslenia gto$nosci catkowitej
przekazu dzwiekowego sumuje sie wartosci otrzyma-
ne z N kanatéw w podany nizej sposob:

Glosnosé

N
LU =-0.691 + 10log,, > G, ez, [ dBuc]

gdzie i to kolejne kanaty L, R, C, Ls, RS, gdzie N
jest liczbg wszystkich kanatow wystepujgcych
w przekazie audiofonicznym objetym pomiarem.
G; jest waga glosnosci przypisang oddzielnie dla
kazdego kanatu. Wartosci G; przedstawiono w ta-
beli 3.

WAGI DLA POSZCZEGOLNYCH KANALOW FONICZNYCH

Kanat Waga G;
Lewy (G;) 1.0 (0 dB)
Prawy (Gp) 1.0 {0 dB)
Srodek (G) 1.0 (0 dB)

Lewy otaczajacy (Gry)

141 (~+1.5 dB)

Prawy otaczajacy (Ges)

1.41 (~+1.5 dB)

Objasnienie:

LU (Loudness unit) — pomiarowa jednostka gtosnosci. Wskaznik przyrzadu do oceny gtosnosci powinien by¢ kalibrowany
w jednostkach gtosnosci [LU]. Jest ona jednostka skali miernika gtosnosci. Warto$é gtosnosci programu wyrazona w jed-
nostkach gto$nosci reprezentuje ttumienie lub wzmocnienie w decybelach, jakie jest wymagane do sprowadzenia poziomu
sygnatu programu do 0 LU. Na przykiad sygnat programu o wartosci -10 LU bedzie wymagat wzmocnienia o +10 dB, aby

osiggnat odczyt 0 LU.





